Kap. 4 Aproximacia funkcii - Metdoda najmensich Stvorcov

Pri aproximacii neznamej funkcie f metédou najmensich Stvorcov
su rovnako ako v predchadzajucej kapitole dané podmienky yi =
f(xi) v bodoch xi,i=0,1, ..., n, ale narozdiel od interpolacie
neziadame, aby boli presne reSpektované. Namiesto toho chceme,
aby sa aproximujuca funkcia (aproximant) F(x), ktoru vyberame z
vopred stanovenej triedy funkcii, Co naviac "priblizovala" k funkcii
f v zmysle nejakého kritéria aproximacie. Tu sa budeme zaoberat
pripadom, ked’ kritérium aproximacie bude sucet Stvorcov
odchyliek. Ako triedu aproximantov najprv zvolime triedu
polynédmov stupna najviac k, k < n. Najst aproximujucu funkciu
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znamena urcit koeficienty Bi,i =0, 1, ..., k tak, aby
minimalizovali kriterialnu funkciu
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To sa da urobit bud’ analyticky, t.j. tak, Ze ndjdeme minimum
funkcie SSO vzhladom na premenné i, ako sme to robili v
pripade regresnej priamky 2-rozmerného datového suboru, alebo
geometricky. UkaZzeme si teraz tento pristup.

Minimalizovat funkciu SSO znamena minimalizovat

euklidovskd normu zvyskového vektora e so zlozkami ei = F(x;)
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Da sa dokazat, Ze vektor B bude minimalizovat SSO prave
vtedy, ked’ zvy$kovy vektor e bude kolmy na vietky stipcové
vektory matice A, t.j. ked’

Ae = AAB-y) =0

To znamena, ze vektor B pre aproximant F je rieSenim slstavy
linearnych rovnic

A'AB =A'y

To je ta ista sustava, ktora vyjde z analytického pristupu a da sa o
nej dokazat, Zze ma vzdy jediné rieSenie.
Tento postup sa da zovSeobecnit aj na pripad, ked aproximant

F je linearnou kombinaciou akéhokolvek linearne nezavislého
systéemu funkcii.



