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Inverzna Laplaceova transformacia
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Taylorove rady znamych funkecii
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Vzorce pre vypocet rezidui v péloch funkcie

a — jednoduchy pol funkcie f

res;=q f(2) = lim[(z — a) f(2)]

a — pol k —tého radu funkcie f
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Vztahy pre goniometrické funkcie

sin?x +cos?x =1

sin 2x = 2 sin x.cos x

cos 2x = cos? x — sin® x

sin(x + y) = sinx.cosy + cosx.siny

cos(x +y) = cosx.cosy + sinx.siny




